~EI

1
A
\ 4
C
AX Ktus
roboczy
9
A
K
Vv
E
S
H
C
Ktus zebrany
Koto w lewo
20m

2
K F
\Y P
B E B
S R
H M
C
Zatrzymanie. 3
Ukton
10
A
K F
Vv P
E B
S R
H M
C
Ktus roboczy 11

D Program ujezdzenia

3
K
\Y
E
S
* H
C
XCH  Ktus
roboczy
1
A
\ ‘
Vv
E
/
7 S
/
| 3 1 H
C
FM  Odjazd 20m
FX Ktus roboczy
XM Ktus roboczy
Wydtuzenie
ramy
MCH  Ktus roboczy

K
P Vv
B k\\\ E

R \

M H
C

4 HP Ktus
wyciggniety
12
A

F \ K

P \

B E

R \ S

M H
C

12 HF Ktus
wyciagniety

CAI2* H2/P2

13 FAL Ktus roboczy

5 6
A
F K F Y F K
P vV P v P \
B E B E B E
\
R S R s R NS
\
M H M H M ’ 1 H
C C c
5l IB Ktus zebrany 6 PFAK  Ktus 7 KH  Odjazd 20m
Koto w prawo roboczy KX  Ktus roboczy
20m XH  Ktus roboczy
Wydtuzenie
ramy
HCM Ktus roboczy
13 14 15
A A A
F I K F K F
P Y VAR VAR v
B E B E B
R S R S R S
M H M H M T H
C C C

14 L Ktus zebrany 15 X
L  Kotow prawo 20m |
LX Ktus roboczy |
IGCM Ktus roboczy

Ktus roboczy
Ktus zebrany

8
A
F K
P Vv
B // E
R / S
M H
C
8 MV Kius
wyciagniety

J/
/

C

16 MK  Ktus

wyciagniety

Koto w lewo 20m

Czworobok:80x40m

+>0 E N

ZATRZYMANIE
STEP
STEP SWOBODNY

KLUS ZEBRANY

KtUS ROBOCZY
KtUS POSREDNI
KLUS WYCIAGNIETY

COFANIE

LEJCE W JEDNEJ RECE



A~EI 7 Program ujezdzenia CAI2* H2/P2 Czworobok:80x40m

17 18 19 20 21 22 23 24
A A A A A A A A [ | ZATRZYMANIE
F v K F K F K F K F K F K F - K F K LI
\ STEP SWOBODNY
P vV P V P vV P vV o p < vV op < vV p v P v
\ Bl «eUszeBrRANY
B E B E B E B E B E B E B E B E
\ [ | KLUS ROBOCZY
R S R S R S R B S R - S R S R S R S )
\ /’ v KtUS POSREDNI
M H M H M \ I H M H M H M H M H M | H [ | KELUS WYCIAGNIETY
C C C C C C C C A COFANIE
LEJCE W JEDNEJ RECE
17 KAF  Ktus roboczy 18 FXH Step 19 HC Ktus roboczy 20 | Zatrzymanie, 21 IL  Kitus zebrany 22 L Zatrzymanie, 23 LA Ktus roboczy 24 DXG Ktus + s
swobodny Cl Serpentynowa 8 sekund Serpentynowa Powozacy na linii Serpentynowa wyciagnigty
petla w prawo Powozacy petla w lewo Srodkowej petla w prawo G Zatrzymanie.
na linii Cofna¢, 3m AD  Ktus roboczy Ukton

Srodkowej



